
Terapia ręki 23.04.2018

Robot do rehabilitacji ręki Fourier Inteligence m2. Robot dający możliwość diagnozowania,
monitorowania oraz terapii Pacjentów, zarówno po uszkodzeniach w obrębie centralnego
układu nerwowego (urazy czaszkowo-mózgowe, udary, SM, SLA, urazy rdzenia kręgowego) jak
i po uszkodzeniach i zabiegach ortopedycznych (złamania, zwichnięcia, endoprotezoplastyka).

  

Terapię, dzięki regulowanej wysokości platformy,  przeprowadzać można od pozycji niskich jak
klęk czy siad do wysokich dopasowuje się do potrzeb i celów Pacjenta. Tryby pracy pozwalają
poddać Pacjenta od pracy biernie wykonywanej przez robota, przez wsparcie ruchów, ruchy
samodzielne oraz tryb oporowy i bezwładnościowy. Każdy z treningów jest raportowany oraz na
ich podstawie tworzy się statystyka monitorująca przebieg terapii.
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